Inter Wir wesen

Vertiefungsmodule Technik

Fachergruppe
= Grundlagen
- Energietechnik

- Automatisierungs-
technik
-1K
- Mechatronik
Fach Priifer - fachiibergreifend  |SWS| CP
Automatisierungstechnik Praktikum (m.E./0.E.)* Zeller ws Automatisierung 2 2| Automatisierungstechnik 2
Automatisierungstechnik 2 Danzer Ws isierung 4 5 isi nik 1/2, Prakt. Automatisierungstechnik 1
Elektrokonstruktion mit Eplan Voicau-Ottlik Ws A isierung 2 2 isi nik 1/2, Prakt. Automatisierungstechnik 1
Regelungstechnik neu Markgraf, Kerber WS/SS A isierung 4 5[Mathematik 1-3
Regelungstechnik Praktikum (m.E./0.E.)* neu Markgraf, Kerber WS/SS A isierung 2 2 [Regelungstechnik
Industrial Security Basics Hollmann, Schurk Ss isierung 2 2 isi nik
Energietechnische Anlagen Finkel WS Energietechnik 4 5|keine
Energiespeicher Meyer, Schwaegerl Ws Energietechnik 2 2|keine
Emeuerbare Energien Schwaegerl SS i nik 4 5|[keine
Emeuerbare Energien Praktikum (m.E./o.E.)* Schwaegerl WS/SS Energietechnik 2 2|Erneuerbare Energien Vorlesung
Hochspannungstechnik Finkel Ss i nik 4 5|keine
Hochspannungstechnik Praktikum (m.E./0.E.)* Finkel WS Energietechnik 2 2|Hochspannungstechnik Vorlesung
Smart Grid Fundamentals (engl.) Finkel, Storch ws Energietechnik 2 2 Hochs_pannqus(echnik, Ehelctechblzchalanaosnlocen chiechs
Energietechnik
Technologie elektrischer Maschinen Meyer W Energietechn 2 2
Projekt "Energietechnik + Anlagenautomatisierung” WS/S: Energietechni 2 2
Projektseminar "Energietechnik+ Anlagenautomatisierung" WS/S: ergietechn 2 2
|Betriebsorganisation Tammer W fachiibergreifend 2 2
Formula Student Electric Markgraf WS/SS fachubergreifend 4 5|keine
Nachhaltige und effiziente Fertigung Dietrich WS fachtibergreifend 2 2
Optimale Produkte und Prozesse Frommelt Ss fachiiberg 2 2|Math. Grundlagen; Programmiererfahrung
Ressourceneffizienz in der Produktion Brugger WS (Block) fachiibergreifend 2 2
Ringvorlesung "Energie und Okologie" Schwaegerl S fachiibergreifend 2 2 |keine
Digitale Zwillinge: Grundkonzepte und Anwendungen Legat oSe fachiibergreifend 4 5|keine
Kiinstliche Intelligenz: Grundlagen und Anwendungen Legat oSe fachiibergreifend 4 5|keine
Systemdenken im Produktentstehungsprozess Gnigbauer oSe fachiibergreifend 4 5|keine
Bauelemente und Schaltungen vorher: Elektronische Bauelemente GroBmann, Frey S Grundlagen 4 5| Elektrotechnik 1/2, Physik
|E|ektromaqneﬁsche Vertraalichkeit (EMV) neu Stolle Ws Grundlagen 4 5|Elektrische Netzwerke, Wechelstromlehre
Hochfrequenzsysteme mit Praktikum 2 Eu Stolle SoSe Grundlagen 4 5|Elektr ische Vertraglichkeit, Feldlehre, S: ie
Systemtheorie neu Stolle ws Grundlagen 2 3| Elektrotechnik 1/2, Mathe 1/2
MATLAB, Simulink ﬁ:_ﬁ'g“r::‘" Wiz, Ws/sS! Grundiagen| 2| 2|informatik 1, komplexe Rechnung
Interdisciplinary Project |neu Meitinger SoSe| Grundlagen 4 5|Elektrische Netzwerke, Informatik 1
Fortgeschrittene Messtechnik vorher: Messtechnik 2 Frey, GroRmann SS| Grundlagen 4 5|Bauelemente und Schaltungen, Elektrische Messtechnik
Automobilelektronik churk WSs/ss 2 2|Interesse am Thema, Teamarbeit
Digitaltechnik (mit Praktikum) neu eckmann oSe 4 5|keine
Embedded Systems 1 mit Praktikum vorher: Mikrocomputertechnik euke WSs/ss 4 5|Informatik 1, Technische Informatik
neu Zeuke SS IK 4 5|Embedded Systems 1
Steyer, Mascha W IK 2 2|keine
neu Beckmann Wi IK 4 5
Projekt "Informations- und Kommunikationstechnik” WS/s: K 2 2
Projektseminar "Informations- und Kommunikationstechnik” WS/s: K 2 2
Antriebstechnik neu Meyer, Ritter SoSe Mechatronik 4 5|keine
Antriebstechnik Praktikum (m.E./0.E.)* neu Meyer, Ritter WS Mechatronik 2 2 |Antriebstechnik
Elektronikproduktion Baur WS Mechatronik 2 2| Fertigungstechnik
Fertigungstechnik Dietrich SS Mechatronik 4 5| Grundlagenkenntnisse: Physik, Chemie, Konstruktion
Labview Core1 Danzer WS Mechatronik 2 2|Erfahrung im Umgang mit MS Windows
" Maschinengestaltung, Robot Systems Engineering,
Kinematik und Kinetik vorher: Mechanik 2 (Kinetik/Kinematik) |=°Kert e Mechatronik| 4| 5 e il Aniriobatechnik
|M“|‘iEhEi°5 Simulation Frey ws Mechatronik 2 2|Héhere pysikali un e Kenntnisse
Robot Systems Engineering Dietrich SS Mechatronik 4 5| Mathematik, Werkstoffphysik, Informatik
Robot Systems Engineering Praktikum* Dietrich ws Mechatronik 2 2|Robot Systems Engineering Vorlesung
Projekt "Mechatronik” WS/SS Mechatronik 2 2
Projektseminar "Mechatronik" WS/SS Mechatronik 2 2
Technologie elektronisch kommutierter Maschinen inkl.
Aktoren (empfehlenswert erst ab. 5. Sem.) / Biirstenlose Meyer, Ritter ws Mechatronik
Gleichstrommaschinen
Advanced Topics in Electrical Engineering N.N. (Gastdozenten) SS 2 2
*Fir die Teil am P il sind aus der Vorlesuna notwendia. Die im Praktikum erzielten CP werden nur in mit der Vorlesuna

Mehr Details fiir die jeweiligen Module entnehmen Sie bitte den jeweiligen Modulbeschreibungen

1) im WiSe 2024/25: Elektrotechnik 3
2)im WiSe 2024/25: Hochfrequenztechnik
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